Parallelgreifer
Baureihe ,,PRAZISION:
2 Backengreifer

Prizisionsgreifer

Die 2 konzentrischen Backen und die gute Wiederholgenauigkeit
(0,02 mm) ermoglichen das genaue Greifen und Positionieren
zylindrischer Teile.
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Extreme Umgebungshedingungen

Durch die Schutzhaubenoption (=E) kann der Greifer in extremen
Umgebungsbedingungen eingesetzt werden: Das fir die Schutzhaube
verwendete Material verhindert das Eindringen von Schleifkorpern,
Spéanen, SchweiBprojektionen.

Kompakter und leistungsfahiger Greifer

Die Auslegung dieses Greifers ermdglicht trotz kleiner BaumaBe die
Kombination einer hohen Greifkraft bei ordentlichem Hub. Optional
gewahrleisten Sicherheitsfedern die Erhaltung der Greifposition trotz
Druckluftverlust. Wahrend des SchlieBvorganges addiert sich die
Federkraft mit der der pneumatischen Greifkraft.

Mehrzweckgreifer

Dank zahlreiche Zubehdrteile und Optionen (verlangerter Hub,
hydraulische Versorgung, Federunterschiitzung fiir Innen- und AuBen-
Greifer, Tandemzylinder, Schaltfahne fiir Sensor, induktive Erfassung,
Schutzhaube) konnen die Greifer in zahlreichen Umgebungen
eingesetzt werden.

Montage: Technische Daten:

Die Greifer kdnnen in beliebiger Richtung angebracht Pneumatik us Metrisch
und betrieben werden Betriebsdruckbereich 30-100 psi 2-7 bar
Zylinderart Doppelt wirkend oder doppelt
wirkend mit Federunter-
stiitzung oder einfach wirkend
mit Federunterstiitzung
Dynamische Dichtungen BUNA-N-Dichtung
Fiir den Betrieb notwendige Verteiler

|
f Doppelt wirkend 4/2 Wege-Ventil
Einfach wirkend (Option RE 0. RI) 3/2 Wege-Ventil
Luftqualititsanforderungen
Luftfilter Mindestens 40 p

 Der Greifer wird mit , Luftdlung Nicht erforderlich*
Fuhrungsschulter positioniert Der Greifer kann
+ PaBstift und von vorne mit Luftverteileranschlussen . .
mit 4 oder 6 Schrauben auf der Riickseite versorgt Betnebstgmperaturberelch
befestigt (Durchgang). werden. BUNA-N-Dichtungen (Standard) -30°~180°F  -35°~ 80° C
Viton-Dichtungen (optional) -20°~300° F  -30°~150° C
= —
- Angaben zur Wartung
Die Finger werden
S | -e auf den Backen mittels LebenSdauer. -
©)| —H-|[=B— Passtiften positioniert und Normaler Einsatz 5 Millionen Zyklen
—J-|-=B—  mit1oder 2 Schrauben Mit vorbeugender Wartung 10+ Millionen Zyklen*
— befestigt. Am Aufstellungsort reparierbar Ja
Dichtungsreparatursatze erhéltlich Ja

*Die Luftélung tragt erheblich zur Verlangerung der Nutzungsdauer des Greifers bei.

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



Technische Merkmale

Standard und

verldangerter Hub (-C)
Es gibt fur jeden Greifertyp
2 verschiedene Hubléngen

Qualititshauteile
Gehause aus Aluminiumlegierung, mit harteloxierter
Oberflache. Hauptkomponenten
des Antriebmechanismus aus vergitetem Stahl.

Vielseitige Finger '

Montage
2 Befestigungsflachen an
jedem Greiferbacken

Schaltfahne
Option (T) zur
Kontrolle der Position
der Backen, riickseitig.
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Sensoreinheit
Option (K) zur Nutzung einer
Viton-Dichtungen integrierten Abfrage.
Option (W), fur hohe
Temperaturen. Pneumatische
Versorgung
Zur Wahl: seitlich
(Anschlusse) oder von oben
Schutzhaube (Luftverteiler)

Zubehor (E) zum Schutz des
Mechanismuses des Greifers vor Flussig-
keiten und groben AuBenver-
schmutzungen.

Hydraulische Versorgung
Option (H) bis max. 20 bar,
(H80) bis max. 80 bar.

Federunterstiitzung
Optionen, um die Greifposition bei Luftverlust zu erhalten
oder den Greifer einfach wirkend beim Innen (RI)- oder
AuBen-Greifer (-RE) zu benutzen.

Tandemzylinder
Option (M) erméglicht die
Verdopplung der Greifkraft.

Funktionsprinzip

Backen

SN

Nut

Nut fur
Schutzhaube

Kleiner
Abdeckung o Kolben

Verschlusskappé Grosser Kolben Feder

Greifer auf

Greifer Zu

Einlass

Auslass

o Ein groBer doppelt wirkender Kolben ist mit einem kleinen Kolben verbunden, der an seinem
Ende eine Ringnut hat.

o Die Nocken schwenken im Gehduse um einen Gelenkbolzen. Deren 2 Kopfe passen genau in
die Ringnut des kleinen Kolbens und in die Fuhrungsnut unter jeden Backen.

¢ Die Drehung der Nocken wandelt die vertikale Bewegung des Kolbens in eine horizontale
Bewegung um und synchronisiert die 2 Greiferbacken, die in den in das Gehause angepassten
T-Nuten gefuhrt werden.

o GemaB der Auslegung der Backen kann dieser Greifer zum Innen- oder AuBen-Greifer
eingesetzt werden.

¢ Die Optionen Federunterstiitzung garantiert die Erhaltung der Greiferposition bei Druckabfall
oder ermdglicht die einfach wirkende Anwendung des Greifers.

Modell: 2P ,,Prizision‘ Parallelgreifer

GriBe 6002P 6002P-C
Gesamthub: 10mm 16 mm
Greifkraft Fe«F: 694 N 432N
Federkraft Fo+F: 176 N 109 N
Gewicht: 0.51kg 0.51kg
siene seie 1.42 & 1.43

Modell: 2P ,,Prizision‘ Parallelgreifer

GriBe 8002P 8002P-C
Gesamthub: 13mm 20 mm
Greifkraft Fe+F: 1946 N 1256 N
Federkraft Fo-F: 635 N 410N
Gewicht: 0.84kg 0.84kg
sine seie 1.44 & 1.45

Modell: 2P ,,Prizision‘ Parallelgreifer

GroBe 11002P 11002P-C
Gesamthub: 20mm  30mm
Greifkraft Fe+F:  3043N 2030 N
Federkraft Fo+r: 965 N 644 N
Gewicht: 2.04kg  2.04 kg
Siehe Seite 1-46 & 1-47

Modell: 2P ,,Prizision‘ Parallelgreifer

GroBe 14002P 14002P-C
Gesamthub: 26mm 40 mm
Greifkraft Fe+r: 232N 4031 N
Federkraft Fo+F: 2305N 1490 N
Gewicht: 420kg 4.20kg
Siehe Seite 1-48 & 1-49

Modell: 2P ,,Prizision‘ Parallelgreifer

GriBe 16502P 16502P-C
Gesamthub: 30mm 50 mm
Greifkraft Fe+F:  11475N 6878 N
Federkraft Fo+F: 3825N 2292 N
Gewicht: 8.74kg 8.74kg

Siehe Seite 1 -50 & 1 -51

Modell: 2P ,,Prizision‘ Parallelgreifer

GroBe 16502PGR
Hub: 30 mm
Greifkraft Fe+F: 11475 N
Federkraft Fo«F: 3825 N

Gewicht: 11.5kg
Siehe Seite 1 a2
OPTIONEN & ZUBEHOR
Siehe Seite 1 -53'1 -56

Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar
Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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PARALLELGREIFER 6002P
BAUREIHE ,,PRAZISION“ 2 GREIFERBACKEN

-
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E Technische Daten 6002P WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN
Greifkraft (F6+R)', 6 bar, Federn Halbhub, L=0 . . 694 N q J;L @ $_ @ USA [Inch] Metrisch [mm]
Federkraft (Fo+RY?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 176N Abmessungen  ISO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigung 0.0 = .01 0] = [.25]
Gesamt-Hub ................... ... . ... 10 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Gewicht 0.51 kg Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013]
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar
Betriebsdruckbereich mit Federn . ........... 3 -7 bar . o Versorgung von der
0 der Zylinderbohrung 40 mm Bei Lieferung sind die Riickseite des Greifers
Hubvolumen 12 ¢cm3 seitlichen Luftanschliisse
Ansprechzeit (Offnen/Schliessen) . ... ........ 0.07s/0.07s Glfeniunddic oben_ Ileggnden it

. S verschlossen. Es sind die =]
Wiederholgenauigkeit .................... +0.02mm o Rt
"Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar Luft ghl" b ~ 0-Ring
2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft Wi E AT Gl e Qint.4x01,5
6 68 3
20 35 \59'50'9“”9 ix043 AnschluB-
1/8" x 5 TIEF ” iicke ni
fiir CHC M4 Schrauben  stlicke nicht
a9y 58, 16 SCHLIESSEN mitgeliefert
E
el
o T+
o _
b w
© ~ 2
I gl 9
e} iB % 4&'
N N
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o m
Versorgung Versorgung 13
M4 x 5 TIEF OFFNEN M4 x 5 TIEF Versorgung L_.
(abgedichtet SCHLIESSEN (abge- 1/8" x 5 TIEF
geliefert) dichtet geliefert) OFFNEN
63
Belastungsdaten:
Greifkraft Fi z z
relrkrart pro ringer Mz

(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

1000 N ACHTUNG: E ﬁ C@ X

-~ "Nlé)HT DIE M/éx.
) LANGE DER BACKEN
= 7 20 UBERSCHREITEN. I { ¥ Mx B2 72
= q — ¥ My
N » = . " o
= N [ / Zulissige Belastungen* Statisch Dynamisch
AS
g = ﬂ\‘ Max. Zugbeanspruchung T 546 N 140N
3 o 0 gy gy AT \‘. Max. Druckbeanspruchung € 1037 N 140N
5 l‘aar 3 > Max. Moment Mx 28 Nm 4 Nm
0 bar
0 =t Max. Moment My 22 Nm 4 Nm
10 20 30 40 50 60 70 80

Max. Moment Mz 36 Nm 4Nm

FINGERLANGE "L" (MM
(M) * Die Kapazitéten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Bestellbeispiel: Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuléssige Zubehér Kombinationen.

6002P |- - - - -

VERSORGUNGEN ZUBEHOR SCHUTZHAUBE Modell Bestellnr. Stiickz./Einheit
P Pneumatisch PVC Schutzhaube schwarz oder braun E ER62P 1
(e:e uﬂgﬁmic:ofjf.;:f?.)c " KEVLAR Schutzhaube , Feverbestandig" (ro) E3 E3R62P 1
FEDERN ZUBEHOR FUR ABFRAGE
RE  AuBen-Greifer Halterset induktiver Sensoren (1 Halterung + 1 Schaltfahne) SD SD60-80P 1 bis 2
s:l:sn:::::i::”er Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker 0ISP-011-C 1bis 4
oKT1 *KI2 oKXl oKX2 Induktiver Sensor M8 NPN mit M8 Stecker OISN-011-C 1bis 4
SCHUTZHAUBE Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1bis 4
L o= PNEUMATIKZUBEHOR
Standard Dichtungssatz SLKT-156 1
Optionen und Zubehor: Viton-Dichtungssatz SLKT-156V 1
Siehe Seite 1.53-1.56 Hydraulischer Dichtungssatz SLKT-330 1

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER 6002P-C
BAUREIHE ,,PRAZISION“ 2 GREIFERBACKEN

FINGERLANGE "L" (MM)

* Die Kapazitéten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Technische Daten 6002P-C WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN
Greifkraft (F6+R)', 6 bar, Federn Halbhub, L=0 . . 432N q 9 @ @ USA [Inch] Metrisch [mm]
Federkraft (Fo+R)?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 109N Abmessungen  I1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigung 0,00 = .01 [0] = [+.25]
Gesamt-Hub ........................... 16 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
GEWICHE « v v oo 0.51 kg Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013]
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar
Betriebsdruckbereich mit Federn ............ 3 -7 bar - — Versorgung von der
@ der Zylinderbohrung . .. ........... ... 40 mm Bgl ITleferung sind dlg Riickseite des Greifers
seitlichen Luftanschliisse
Hubvolumen ................oooeiinn 12 cm3 offen und die oben liegenden =
Ansprechzeit (Offnen/Schliessen) . ........... 0.07s/0.07s  llege r;:_@'
Wiederholgenauigkeit +0.02 mm el ol A LI =
\FosF Gralficaft mit Fed ’ Lﬂb : éé """""" o DichtungsmaBe der oberen = 0-Ring
6+ Greifkrart mit Feder + Luft, bel ar - U
2Fy+F Greifkraft mit Feder ohne Luft LN IOt Dint 4x01,5
6 68 3
4x 04,3 -
20 35 1‘;;?:?#?5: fur CHC M4 Schrauben stltl?:i[;hrl:ifht
- 1.9, 55 16 SCHLIESSEN mitgeliefert
El =
o T Fr ==
o R
Y
o -
4 ] n
~ Q
- g e
1 - Rl
w| w| oo B
3| 3 [am .
-
al & o= ¢:
Versorgung = :'_gl]—'
M4 x 5 TIEF Versorgung 13 0
OFFNEN Versorgung 1/8" x 5 TIEF 2x2 @3 -0.01
(abgedichtet M4 x 5 TIEF OFFNEN [
geliefert) SCHLIESSEN (abge-
dichtet geliefert) 63
Belastungsdaten:
. ) z
Greifkraft pro Finger z Mz
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt) EH
Y X
- >\ 20 b e Eg ﬁ C1 ‘T F/2 F/2
™N,20 bar _NICHT DIE MAX.
500 SN LANGE DER BACKEN - ! =7 \_/v
€ w0 DTSN UBERSCHREITEN. Lk
Q w14 bar R Zuldssige Belastungen* Statisch Dynamisch
g 300 ‘ / Max. Zugbeanspruchung T 410N 95N
<
= o 7 b
E 200 a’_ 5 Max. Druckbeanspruchung € 780N 95N
100 5 b‘ar ‘i Max. Moment Mx 21 Nm 3Nm
N
0 — ——— Max. Moment My 16 Nm 3Nm
0 10 20 30 40 50 60 70 80 Max. Moment Mz 27 Nm 3Nm

Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuldssige Zubehér Kombinationen.

6002P |-

VERSORGUNGEN ZUBEHOR SCHUTZHAUBE Modell Bestellnr. Stiickz./Einheit
P Pneumatisch PVC Schutzhaube schwarz oder braun E ER62P 1
(e:e der';‘gl;i:'e':cfﬂif':’i;';ﬁ)cm KEVLAR Schutzhaube , Feverbestandig" (ro E3 E3R62P 1
FEDERN ZUBEHOR FUR ABFRAGE
RE  AuBen-Greifer Halterset induktiver Sensoren (1 Halterung + 1 Schaltfahne) SD SD60-80P 1 bis 2
s:l:sn::::;i::”er Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker 0ISP-011-C 1bis 4
oKT1 oKT2 oKXl oKX2 Induktiver Sensor M8 NPN mit M8 Stecker OISN-011-C 1bis 4
SCHUTZHAUBE Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1bis 4
L o= PNEUMATIKZUBEHOR
Standard Dichtungssatz SLKT-156 1
Optionen und Zubehor: Viton-Dichtungssatz SLKT-156V 1
Siehe Seite 1.53-1.56 Hydraulischer Dichtungssatz SLKT-330 1

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten
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PARALLELGREIFER 8002P
BAUREIHE ,,PRAZISION“ 2 GREIFERBACKEN
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E Technische Daten 8002P WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN
(-9
Greifkraft (F6+R)', 6 bar, Federn Halbhub, L=0 . . 1946 N q ‘DL G} @\ USA [Inch] Metrisch [mm]
Federkraft (Fo+RY?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 635N Abmessungen  1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigung 0,00 = = 01 [0] = [+.25]
Gesamt-Hub ........................... 13 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
1 A4 GOWICHT « + v v oo 0.84 kg Mittellinie +,0005" oder [£.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [.013]
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar
i i i - Versorgung von der
Betrlebsqruckberelch mit Federn ... 47 bar Bei Lieferung sind die Riickseite des Greifers
0 der Zylinderbohrung .. .................. 60 mm serileiEn L Eneiiicss
Hubvolumen ................ ... . ... .. 35cm3 ; .

Lo : offen und die oben liegenden 5
Ansprechzeit (Offnen/Schliessen) . ........... 0.08s/0.08s RS, B sind%ie o
Wiederholgenauigkeit .................... +0.02 mm Dichtungsmabe A L:Jg
TFe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar i ~ 0-Ring
2Fy+F Greifkraft mit Feder ohne Luft AICSEI TS int.4xP915

6 69 3
Versol N
19 34 1/85 X rSQ'LIJ'IF?F 4x @ 5,5
SCHLIESSEN flr CHC M5 Schrauben  Anschiug-
10, 5,16 N "
stlicke nicht
mitgeliefert
o
=1
] ]
e —
© 9
©
= o
«© '_[ i %»
3
5 é )|
©f ¢ ©
§ 2| 2
FRIE
Versorgung al =
M4 x 5 TIEF Versorgung
OFFNEN M4 x 5 TIEF Versorgung
(abgedichtet SCHLIESSEN (abge- 1/8" x 5 TIEF 13
geliefert) dichtet geliefert) BGFFNEN
64
Belastungsdaten:
. ) z
Greifkraft pro Finger z Mz
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt) EH @
Y X
ACHTUNG:
2500 N GHT Dl WX, m ! o |
[T 1 TNR20 b LANGE DER BACKEN
2000 N UBERSCHREITEN. I ~—wMmx  F2 G2
= M ! ¥ My
E 1500 ™~ “_bi~ s Zulissige Belastungen* Statisch Dynamisch
= 1000 . \ Max. Zugbeanspruchung T 819N 348N
E o S e \ Max. Druckbeanspruchung G 1383 N 348 N
5 bar T =
500 \ o 1 Max. Moment Mx 40 Nm 13 Nm
T \ | T Max. Moment My 45Nm 15 Nm
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100110 Max. Moment Mz 25 Nm 15 Nm

FINGERLANGE "L" (MM
(kD * Die Kapazitéten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuldssige Zubehér Kombinationen.

8002P |- - - - -

VERSORGUNGEN

P Pneumatisch

H  Hydraulisch (Seite 1.53)
(eine der 2 Optionen P oder H ist Pfl icht)
FEDERN

RE  AuBen-Greifer

Rl Innen-Greifer
SENSOREINHEIT

oKT1 eKT2
SCHUTZHAUBE

oE *E3

o KX1 e« KX2

Optionen und Zubehor:
Siehe Seite 1.53-1.56

ZUBEHOR SCHUTZHAUBE

PVC Schutzhaube schwarz oder braun

KEVLAR Schutzhaube ,Feuerbestandig” (rot)
ZUBEHOR FUR ABFRAGE

Halterset induktiver Sensoren (1 Halterung + 1 Schaltfahne)
Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker

Induktiver Sensor M8 NPN mit M8 Stecker

Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m)
PNEUMATIKZUBEHOR

Standard Dichtungssatz

Viton-Dichtungssatz

Hydraulischer Dichtungssatz

Modell

E3

SD

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten

Bestellnr. Stickz./Einheit
ER82P 1
E3R82P 1
SD60-80P 1 bis 2
0ISP-011-C 1bis 4
0ISN-011-C 1bis 4
CABL-010 1bis 4
S80 1
Ssov 1
S80H 1



PARALLELGREIFER 8002P-C
BAUREIHE ,,PRAZISION“ 2 GREIFERBACKEN

-
ws
a—
Technische Daten 8002P-C WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN E
Greifat (Fo+#)', 6 bar, Fedorn Halbhub, L=0 ... 1256 N ¢ Do $ to) USA[Inch]  Metrisch [mm]
Federkraft (FO+R)?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 410N Abmessungen  I1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigung 0,00 = .01 [0] = [+.25]
Gesamt-Hub ................... ... ..., 20 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
GeWicht . oo 0.84 kg Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [.013] 1.45
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar
i i i - . . i Versorgung von der
Betrlebsqruckberelch mit Federmn ............ 4 -7 bar Bei Lieferung sind die Riickseite des Greifers
@ der Zylinderbohrung . ................... 60 mm seitlichen Luftanschliisse
Hubvolumep L T 35cm3 offen und die oben liegenden =
Ansprechzeit (Offnen/Schliessen) . ........... 0.08s/0.08s verschlossen. Es sind die o
Wiederholgenauigkeit .................... +0.02 mm DichtungsmaBe der oberen L:Jg
'Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar Luftanschliisse angegeben. _ 0-Ring
2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft bi Dint 4x015
6 69 3
4x@5,5
19 34 1\;;5:’59#'”& Fiir CHC M5 Schrauben
‘ 19 5,16 SCHLIESSEN ﬁ"ichlyﬁr;t
stucke nicl
'lhéﬂ mitgeliefert
i
° =
| e _ 1A
@ v ~ tH=—=1 7Z —]
=1 C
Y \6) = "1
ks B - = Il ®L 8l
N Il &
55| o =3
5| 5| 3| FE— H
slgl T
Versorgung af @ .
M4 x 5 TIEF Versorgung C
OFFNEN M4 x 5 TIEF Vi 0
(abgedichtet SCHLIESSEN (abge- 4 ,?JS;’ E—,g#é‘;.: 2x2 @3 -0.01
geliefert) dichtet geliefert) OFFNEN
13
64
Belastungsdaten:
Greifkraft pro Fi z T
reifkraft pro Finger Mz
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt) EH
Y X
ACHTUNG:
Tt NICHT DIE MAX. L 01 ‘T
1500 IS LANGE DER BACKEN ¥ Mx F/2 F/2
™N E) bar UBERSCHREITEN. 1 ~_ ¥ My
= 1250 s
S 1000 Bne Zulissige Belastungen* Statisch Dynamisch
l::; — - = 5 \ Max. Zugbeanspruchung T 615N 236N
% B = = i \»‘ Max. Druckbeanspruchung G 1040 N 236N
@ 250 m—— — . Max. Moment Mx 30 Nm 9Nm
. — Max. Moment My 33 Nm 10 Nm
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100110 Max. Moment Mz 18 Nm 10 Nm

FINGERLANGE "L" (MM) * Die Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuldssige Zubehér Kombinationen.

goozP - |- ] el FHF

VERSORGUNGEN ZUBEHOR SCHUTZHAUBE Modell Bestellnr. Stiickz./Einheit
P Pneumatisch PVC Schutzhaube schwarz oder braun E ER82P 1
(e:e der';‘g‘l:i:'f:ﬂif‘:’i;f;c)m KEVLAR Schutzhaube , Feverbestandig" (ro E3 E3R82P 1
FEDERN ZUBEHOR FUR ABFRAGE
RE  AuBen-Greifer Halterset induktiver Sensoren (1 Halterung + 1 Schaltfahne) SD SD60-80P 1 bis 2
s:l:sn:::::i::”er Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker 0ISP-011-C 1bis 4
oKT1 oKT2 oKXl oKX2 Induktiver Sensor M8 NPN mit M8 Stecker OISN-011-C 1bis 4
SCHUTZHAUBE Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1bis 4
L o= PNEUMATIKZUBEHOR
Standard Dichtungssatz $80 1
Optionen und Zubehor: Viton-Dichtungssatz S80V 1
Siehe Seite 1.53-1.56 Hydraulischer Dichtungssatz S80H 1

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER 11002P
BAUREIHE ,,PRAZISION“ 2 GREIFERBACKEN
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E Technische Daten 11002P WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN
Greifkraft (F6-R)", 6 bar, Federn Halbhub, L=0 .. 3043 N ¢ Do $ to) USA[Inch]  Metrisch [mm]
Federkraft (Fo+RY?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 965 N Abmessungen  ISO-Methode  Alle Passbohrungen Slip it~ Gewindesteigung ~ 0.00 = =.01 [0] = [+.25]
Gesamt-Hub ................... ... . ... 20 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
1.46 Gewicht ... 204 kg Mittellinie +0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar
Betriebsdruckbereich mit Federn ... ......... 4 -7 bar Versorgung von der

Bei Lieferung sind die Riickseite des Greifers

der Zylinderbohrung . ................... 76 e M
gub?,romynLZ:r oring 87 men; seitlichen Luftanschliisse
Ansprechzeit (Offnen/Schliessen) . ... ........ 0.10s/0.10s Bt #lnd i (:Ebenl Iléa%gnden 7
Wiederholgenauigkeit +0.02mm verschlossen. Es sind die ]
"""""""""" o DichtungsmaBe der oberen ~ —20.1 0-Ring
Fo+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar [ ftanschiiisse andeaebant Lo it Qint. 4x015
2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft U u gegeben. g g ]I c ;

9 94 3

4x39
28 45 Versorgung Fiir CHC M8 Schrauben
15 16,16 1/8" x 8 TIEF
SCHLIESSEN AnschluB-
stlicke nicht
mitgeliefert
&
3 .
g A —EiR— L HA=F
g -)-
[} . @ /
ol © % o
_ L S5
\
el H ‘ )
3| 2| ° -©- -
HEE ==
© ©
@l a |
Versorgung [
M5 x 5 TIEF Versorgung G=i
OFFNEN M5 x 5 TIEF Versorgung
(abgedichtet SCHLIESSEN (abge- 1/8" x 8 TIEF
geliefert) dichtet geliefert) OFFNEN [13,]
86
Belastungsdaten:
. ) z
Greifkraft pro Finger z Mz
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt) EH @
Y X
ACHTUNG:
L N NICHT DIE MAX. f ot Ir
3500 20 bar LANGE DER BACKEN L Flo i
UBERSCHREITEN. [ ) ¥ Mx
= 3000 =n T ~" 7 My
e ‘ - : / Zulissige Belastungen* Statisch Dynamisch
\
§ ALY 7\b = Max. Zugbeanspruchung T 1040 N 556 N
= 1500 ar 2y
2 e Y Max. Druckbeanspruchung G 1768 N 556 N
T Spbar ~n Max. Moment Mx 39 Nm 25Nm
: LIS,
0 | 0 bar - Max. Moment My 53 Nm 33 Nm
0 15 30 45 60 75 90 105120135150 Max. Moment Mz 60 Nm 33 Nm

FINGERLANGE "L" (MM
(MM * Die Kapazitéten gelten pro Backenset und sind nicht simultan..

Bestellbeispiel: Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuléssige Zubehér Kombinationen.

11002P |- - - A 3

VERSORGUNGEN ZUBEHOR SCHUTZHAUBE Modell Bestellnr. Stiickz./Einheit

P Pneumatisch PVC Schutzhaube schwarz oder braun E ER112P 1
H  Hydraulisch (Seite 1.53)

(eine der 2 Optionen P oder H ist Pfl icht) KEVLAR __SChUT_Zha“be »Feuerbestandig” (rot) E3 E3R112P 1
FEDERN ZUBEHOR FUR ABFRAGE
RE  Auen-Greifer Halterset induktiver Sensoren (1 Halterung + 1 Schaltfahne)) SD SD110P 1 bis 2
S:I:Sﬂ: T:;n:re”er Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker 0ISP-011-C 1 bis 4
oKT1 oKT2 oKX KX2 Induktiver Sensor M8 NPN mit M8 Stecker 0ISN-011-C 1bis 4
SCHUTZHAUBE Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-010 1bis4
L o= PNEUMATIKZUBEHOR
Standard Dichtungssatz $110 1
Optionen und Zubehor: Viton-Dichtungssatz S110V 1
Siehe Seite 1.53-1.56 Hydraulischer Dichtungssatz S110H 1

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER 11002P-C
BAUREIHE ,,PRAZISION“ 2 GREIFERBACKEN

8
[T
ﬁﬂ
Technische Daten 11002P-C WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN E
Greifkraft (F6+R)", 6 bar, Federn Halbhub, L=0 . . 2030N ¢ = @ @ USA[Inch]  Metrisch [mm]
Federkraft (Fo+RY?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 644N Abmessungen  I1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigung 0,00 = .01 0] = [.25]
Gesamt-Hub ................... ... ..., 30 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
GOWICht . o oo oo 2.04kg Mittellinie +.0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005 [0.00] = [+.013]
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar
: i i _ e . : Versorgung von der
Betriebsdruckbereich mit Federn ............. 4 -7 bar Bei Lieferung sind die Rilokeoits dos Greifors
0 der Zylinderbohrung ..................... 76 mm seitlichen Luftanschliisse &\‘ii&\‘.
Hubvolumen ......... EREEREEEEEEEEEEEE 87 cm3 offen und die oben liegenden >f _\?;\,
A . # e
AUSPfeChzelt (Oﬁneq/Schllessen) ------------ 0.10s/0.10s verschlossen. Es sind die [l /%II?/;; e
Wiederholgenauigkeit .................... +0.02mm DichtungsmaBe der oberen o1plda i -\ ’
iF y § . . Tt 0-Ring
++F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar Luftanschliisse angegeben. S 0int.4x01,5
2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft 031 | -
9 94 3 oo
X
28 45 1\53555 i fiir GHC M8 Schrauben
15 16,16 || SCHLIESSEN
AnschluB-
= ©95.25 7 ) stiicke nicht
0 - % E i\ l mitgeliefert
g A I—F P Mt O |

15.5
20
Gl

$76.2h7
g0

15
{0

Hub

Backen auf
Backen auf

|

Versorgung -
M5 x 5 TIEF Versorgung jK 2 x M8
OFFNEN M5 x 5 TIEF Versorgung —
(abgedichtet SCHLIESSEN (abge- 1/8" x 8 TIEF | i ¢1 o
geliefert) dichtet geliefert) OFFNEN 2x2 @5 -001
2696
86 36

Belastungsdaten:

Greifkraft pro Finger
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt)

Mz

Z
@ X

I
i

3000 GHTDIEMAX, ! ol I
mob . e e T
— ™ My
3 2000 Qo T Zulissige Belastungen* Statisch Dynamisch
% 1500 i = b \ Max. Zugbeanspruchung T 945N 370N
% 1000 :~ 7 Er__ . Max. Druckbeanspruchung G 1607 N 370N
@ o S . Max. Moment Mx 35Nm 18 Nm
. ; — RS, Max. Moment My 47 Nm 24Nm
0 15 30 45 60 75 90 105120135150 Max. Moment Mz 56 Nm 24 Nm

FINGERLANGE "L" (MM) * Die Kapazitéten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuldssige Zubehér Kombinationen.

11002P |- - - - - -

VERSORGUNGEN

P Pneumatisch

H  Hydraulisch (Seite 1.53)
(eine der 2 Optionen P oder H ist Pfl icht)
FEDERN

RE  AuBen-Greifer

Rl Innen-Greifer
SENSOREINHEIT

oKT1 eKT2
SCHUTZHAUBE

oE *E3

o KX1 e« KX2

Optionen und Zubehor:
Siehe Seite 1.53-1.56

ZUBEHOR SCHUTZHAUBE

PVC Schutzhaube schwarz oder braun
KEVLAR Schutzhaube ,Feuerbestandig* (rot)
ZUBEHOR FUR ABFRAGE

Halterset induktiver Sensoren (1 Halterung + 1 Schaltfahne)

Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker
Induktiver Sensor M8 NPN mit M8 Stecker

Model Code
E
E3

SD

Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m)

PNEUMATIKZUBEHOR
Standard Dichtungssatz
Viton-Dichtungssatz
Hydraulischer Dichtungssatz

DE-STA-CO Technische And

erungen vorbehalten

Order #
ER112P
E3R112P

SD110P
0ISP-011-C
0ISN-011-C

CABL-010

$110
s110v
S110H

Qty/Unit
1
1

1 bis 2
1bis 4
1bis4
1bis4



PARALLELGREIFER 14002P

BAUREIHE ,,PRAZISION* 2 GREIFERBACKEN

s
LA -
%ﬂ
E Technische Daten 14002P WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN
Greifkraft (F6+R)‘,26 bar, Federn Halbhub, L=0 .. 6232 N q ‘DL G} @\ USA [Inch] Metrisch [mm]
Federkraft (FO+R)?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 2305N Abmessungen  1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigung 0,00 = = 01 [0] = [+.25]
Gesamt-Hub ........................... 26 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
1.48 Gewicht . . 420 kg Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar ——
Betriebsdruckbereich mit Federn . ........... 4 -7 bar \‘..\\‘ Riickseite des Greifers
@ der Zylinderbohrung . ................... 105 mm Bei Lieferung sind die &“t\\\
Hubvolumen ................ ...t 220 cm3 seitlichen Luftanschliisse o5, —,; 7 =
Ansprechzeit (Offnen/Schliessen) . ... ........ 0.16s/0.16 s offen und die oben liegenden 5]
Wiederholgenauigkeit .................... +0.02mm verschlossen. Es sind die 0.2 4
1Fs+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar Dichtungsmabe der oberen &cﬂs
2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft Luftanschliisse angegeben. 0-Ring
Oint.6x01,5
9 123 5_ Versorgung
Versorgung 28 65 1/4" x 10 TIEF
M6 x 7 TIEF - 14 21 , 22 SCHLIESSEN 6x09
SCHLIESSEN By " fur CHC M8 Schrauben
(abgedichtet < 20 $122.2 AnschluB-
geliefert) S - 17 - stiicke nicht
< B — - — mitgeliefert
g T L, a | S
- © / ? / \
= [ 2
,€,,, | = . =
0| w N 40 BN | | E—— . R k:o: g - -
& & ] S \ = .
N N a &,
= o) ) \
§| &| 2 o 0
Versorgung Sl gl T g |
M8 x 7 TIEF @ e _Eﬁ ,&/
(abgediontet Versorgung 0
geliefert) VA NS T 22 g6\ \2x2 5001
36
118 60 2 x2 M8
Belastungsdaten:
. ) z
Greifkraft pro Finger z Mz
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt) EH @
Y X
ACHTUNG:
8000 o "NI((i)HT DIE M/éx. m ﬁ (;1 ‘T
7000 =) ar LANGE DER BACKEN
000 UBERSCHREITEN. I ) ¥ Mx B2 72
= 6000 ! T ey
o 5000 e \ Zulissige Belastungen* Statisch Dynamisch
E 4000 » ~ Max. Zugbeanspruchung T 1600 N 550N
=< ar by
g oo PP Max. Druckbeanspruchung 1820 N 550 N
1000 L "_"‘“ Max. Moment Mx 55 Nm 18 Nm
P T T Max. Moment My 90 Nm 30 Nm
0 20 40 60 80 100 120 140 160 Max. Moment Mz 90 Nm 30 Nm

FINGERLANGE "L" (MM
(MM * Die Kapazitéten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuldssige Zubehér Kombinationen.

14002P |- - - - -
VERSORGUNGEN ZUBEHOR SCHUTZHAUBE Modell Bestellnr. Stiickz./Einheit
P Pneumatisch PVC Schutzhaube schwarz oder braun E KP-311 1
(e:e der';‘gl:i:';:?ﬂif’:’l; f;c)m] KEVLAR Schutzhaube , Feverbestandig" (ro) E3 KP-313 1
FEDERN ZUBEHOR FUR ABFRAGE
RE  Auen-Greifer Halterset induktiver Sensoren (1 Halterung + 1 Schaltfahne) SD 0SMK-114 1 bis 2
s:l:sn::::;i::”er Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker 0ISP-017-C 1bis 4
oK1 K2 oKKi «KX2 Induktiver Sensor M8 NPN mit M12 Stecker 0ISN-017-C 1 bis 4
SCHUTZHAUBE Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-014 1bis4
L o= PNEUMATIKZUBEHOR
Standard Dichtungssatz SLKT-333 1
Optionen und Zubehor: Viton-Dichtungssatz SLKT-333V 1
Siehe Seite 1.53-1.56 Hydraulischer Dichtungssatz SLKT-334 1

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER 14002P-C
BAUREIHE ,,PRAZISION“ 2 GREIFERBACKEN

8
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Technische Daten 14002P-C WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN E
Greifkraft (F6+R)', 6 bar, Federn Halbhub, L=0 . . 4031 N q 9 @ ,@\ USA [Inch] Metrisch [mm]
Federkraft (Fo+R)?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 1490 N Abmessungen  I1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigung 0,00 = .01 0] = [.25]
Gesamt-Hub ................... ... ..., 40 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Gewicht 420 kg Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar ————
Betriebsdruckbereich mit Federn ............ 4 -7 bar . . . T Riicksei if
0 der Zylinderbohrung . ... ... 105 mm Bei Lieferung sind die Q\‘“\\\\\ IGKSEIEIRIGRIEE
seitlichen Luftanschliisse RN | R 1
Hubvolumen ... 220 cm3 offen und die oben liegenden Zian7 ]
Ansprechzeit (Offnen/Schliessen) . ........... 0.16s/0.16s i Es sind di 5]
h o N verschlossen. Es sind die o2 L
Wiederholgenauigkeit .................... +0.02mm DichtungsmaBe der oberen o]
"Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar A &
2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft WIS E VS0 A2 53T, b 0-Ring
Qint.6x01,5
9 123 5 Versorgung
Versorgung o 28 65 1/4" x 10 TIEF 6x 09
SA(A:EI):IEQISEEFN % " 41‘14 2 22 SCHLIESSEN flir CHC M8 Schrauben
(abgedichtet 3 [ | 20 = al- AnschluB-
geliefert) % I 1 stiicke nicht
3 h = ka_ mitgeliefert
—=- e
7.5
MAX| e =
,,,,, L] 8 2
o © N 49 BN | | Sp—— . R *‘5 ’S'
S 8 I 8
|idg__off @
el 5l s
Versorgung I
M§ X7 TIEF @l @ [em #
OFFNEN | |
(abgedichtet hand Versorgung
geliefert) 1/4" x 10 TIEF
OFFNEN
118
Belastungsdaten:
. ) z
Greifkraft pro Finger z Mz
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt) EH
Y X
ACHTUNG:
6000 NICHT DIE MAX. L 01 ‘T
5000 LANGE DER BACKEN ¥ Mx Fr2 Fr2
. SN UBERSCHREITEN. 1 ~ vy
< 4000 ™. 20 bar . " . _
Y T Zuldssige Belastungen Statisch Dynamisch
[y
£ 3000 L L~ S Max. Zugbeanspruchung T 1450 N 400 N
% 2000 : 7 bar S Max. Druckbeanspruchung G 1660 N 400 N
== == N
“ 1000 5 ?ar = Max. Momentt Mx 50 Nm 15Nm
. i } H‘T Max. Moment My 75Nm 25Nm
0 20 40 60 80 100 120 140 160 Max. Moment Mz 75Nm 25Nm

FINGERLANGE "L" (MM) * Die Kapazitéten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuldssige Zubehér Kombinationen.

14002P |- - - - -
VERSORGUNGEN ZUBEHOR SCHUTZHAUBE Modell Bestellnr. Stiickz./Einheit
P Pneumatisch PVC Schutzhaube schwarz oder braun E KP-311 1
(e:e der';‘gl:i:'f:ﬂif’:’l; ';ﬁc)m KEVLAR Schutzhaube , Feverbestandig" (ro E3 KP-313 1
FEDERN ZUBEHOR FUR ABFRAGE
RE  Auen-Greifer Halterset induktiver Sensoren (1 Halterung + 1 Schaltfahne) SD 0SMK-114 1 bis 2
s:l:sn:::::i::”er Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker 0ISP-017-C 1bis 4
oKT1 oKT2 oKXl oKX2 Induktiver Sensor M8 NPN mit M12 Stecker 0ISN-017-C 1bis 4
SCHUTZHAUBE Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-014 1bis4
L o= PNEUMATIKZUBEHOR
Standard Dichtungssatz SLKT-333 1
Optionen und Zubehor: Viton-Dichtungssatz SLKT-333V 1
Siehe Seite 1.53-1.56 Hydraulischer Dichtungssatz SLKT-334 1

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER 16502P
BAUREIHE ,,PRAZISION“ 2 GREIFERBACKEN

s
LA -
aﬂ
E Technische Daten 16502P WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN
Greifkraft (F6+R)', 6 bar, Federn Halbhub, L=0 . . 11475N q J;L @ @ USA [Inch] Metrisch [mm]
Federkraft (Fo+RY?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 3825N Abmessungen  I1SO-Methode  Alle Passbohrungen Slip Fit ~ Gewindesteigung 0,00 = .01 [0] = [+.25]
Gesamt-Hub ................... ... . ... 30 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
| _50 Gewicht 8.74 kg Mittellinie +,0005" oder [+.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [.013]
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar
Betriebsdruckbereich mit Federn ............ 4 -7 bar Ryelr(sor,tgugg V%n dfer
: uckseite aes Greirers
g dber IZyIlnderbohrung ---------------- lgf m"; Bei Lieferung sind die
UbVOIUMEN ..o cm i i
A seitlichen Luftanschliisse
Ansprechzeit (Offnen/Schliessen) . ........... 0.29s/0.29s offen und die oben liegenden
Wiederholgenauigkeit .................... +0.02mm verschlossen. Es sind die %;lg
"Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar DichtungsmaBe der oberen 9]
2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft Luftanschliisse angegeben. éo 35 0-Ring
Qint.6x0 1,5
Versorgung
M6 x 7 TIEF 9 154 6 6x 011
SCHLIESSEN fir CHC M10 Schrauben
®10H9 (abgedichtet geliefert) 33 8 Versorgung
9 19 20 1/4" x 12 TIEF ®142.9
g SCHLIESSEN Anschiuf-
2 - stiicke nicht
NEi E- [} H - mitgeliefert
| = |
® 11—?‘\1“1 I ® .
+—d- ©O
2,
N~ o
| \::*::: N ’
a8 - ol | BB
3l 3 ]
c o N —
22 e Hm Q g
& & o H o
S| B
T i —
Versorgung
ijI,;AlfoE:l-l(—liF 34 24 Versorgung
abge- u
dichtet geliefert) 174" x 12 TIEF
@142.9 149 OFFNEN 2 %2 M10
Belastungsdaten:
. ) z
Greifkraft pro Finger z Mz
(Feder bei 50% des Hubes gedriick) EH @
Y X
ACHTUNG:
15000 A "Nlé)HT DIE M/éx. m ﬁ (;1 ‘T
LANGE DER BACKEN
12500 20”1 UBERSCHREITEN. = v ~—vmx PP 2
< 10000 [T~ D
N 14 bar \ Zuldssige Belastungen* Statisch Dynamisch
E 7500 | 2 . Max. Zugbeanspruchung T 1720 N 650 N
= A
S 5000 :_ Lo =y Max. Druckbeanspruchung € 2160 N 650 N
(&)
2500 Slbar . e Max. Moment Mx 70 Nm 17 Nm
0 1 ] Max. Moment My 100 Nm 30 Nm
0 20 40 60 80 100 120 140 160 Max. Moment Mz 100 Nm 30 Nm

FINGERLANGE "L" (MM
(W) * Die Kapazitéten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuldssige Zubehér Kombinationen.

16502P |- - - - -
VERSORGUNGEN ZUBEHOR SCHUTZHAUBE Modell Bestellnr. Stiickz./Einheit
P Pneumatisch PVC Schutzhaube schwarz oder braun E KP-314 1
(e:e der';‘g‘l:i:';:?ﬂif‘;ﬁ;f;c)m] KEVLAR Schutzhaube , Feverbestandig" (ro) E3 KP-316 1
FEDERN ZUBEHOR FUR ABFRAGE
RE  Auen-Greifer Halterset induktiver Sensoren (1 Halterung + 1 Schaltfahne) SD 0SMK-115 1 bis 2
s:l:sn::::;i::”er Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker 0ISP-017-C 1bis 4
oK1 K2 oKKi «KX2 Induktiver Sensor M8 NPN mit M12 Stecker 0ISN-017-C 1 bis 4
SCHUTZHAUBE Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-014 1bis4
L o= PNEUMATIKZUBEHOR
Standard Dichtungssatz SLKT-335 1
Optionen und Zubehor: Standard Dichtungssatz SLKT-335V 1
Siehe Seite 1.53-1.56 Hydraulischer Dichtungssatz SLKT-336 1

DE-STA-CO Technische Anderungen vorbehalten



PARALLELGREIFER 16502P-C
BAUREIHE ,,PRAZISION“ 2 GREIFERBACKEN
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Technische Daten 16502P-C WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN E
Greifkraft (F6-R)", 6 bar, Federn Halbhub, L=0 .. 6878 N ¢ Do $ to) USA[Inch]  Metrisch [mm]
Federkraft (Fo+RY?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 2292 N Abmessungen  IS0-Methode  Alle Passbohrungen Slip it~ Gewindesteigung ~ 0.00 = .01 [0] = [+.25]
Gesamt-Hub ................... ... ..., 50 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
Gewicht ... 8.74 kg Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar
Betriebsdruckbereich mit Federn ............ 4 -7 bar Versorgung von der

Riickseite des Greifers

@ der Zylinderbohrung . ................... 120 mm Bei Lieferung sind die Q\"‘“"\\\\:
Hubvolumen ... 494 cm3 seitlichen Luftanschliisse NN 1R 1
Ansprechzeit (Offnen/Schliessen) . ........... 0.29s/0.29s offen und die oben liegenden ] 3
Wiederholgenauigkeit .................... +0.02 mm verschlossen. Es sind die o2
Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar DichtungsmaBe der oberen 9]
2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft Luftanschliisse angegeben. éo 35 0-Ring
Qint.6x0 1,5
Versorgung
M6 x 7 TIEF 6x 011
SCHLIESSEN X
(abgedichtet geliefert) S 33 154 78 6 Versorgung fur CHC M10 Schrauben
8§ o f P 1/4" x 12 TIEF
2 -ﬂ- [——~ SCHLIESSEN Anschlu-
& i - stlicke nicht
2 [ [ mitgeliefert
3 I - 0 T
H=—
I d- @
2,
| NS = el
- - fi it i | S BT
8 ¥ —F—- 17~ BIER
B I
$e, 89 O @
g &S H=2+ @O !
2| G
e—— \Versorgung H=]
M6 x 7 TIEF 34 24 Versorgung
OFFNEN (abge- 1/4" x 12 TIEF
$142.9 dichtet geliefert) 149 OFFNEN
Belastungsdaten:
. ) z
Greifkraft pro Finger z Mz
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt) EH
Y X
9000 ACHTUNG:
3000 N NICHT DIE MAX. ﬁ 01 ‘T
] 20 bar LANGE DER BACKEN i ¥ Mx F/2 F/2
__ 7000 N UBERSCHREITEN. =) v my
= I I . .
~ gggg 14 bar Zuldssige Belastungen* Statisch Dynamisch
[V s
£ 4000 - Max. Zugbeanspruchung T 1550 N 580 N
g ~ \
s 3000 — Lbar A Max. Druckbeanspruchung G 1950 N 580 N
< 2000 Shar . Max. Moment Mx 60 Nm 20 Nm
1000 I N
0 o — Max. Moment My 80 Nm 25Nm
20 40 60 80 100 120 140 160 Max. Moment Mz 90 Nm 25 Nm

FINGERLANGE "L" (MM) * Die Kapazitéten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Bestellbeispiel: Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuléssige Zubehér Kombinationen.

16502P |- - - G |- -

VERSORGUNGEN ZUBEHOR SCHUTZHAUBE Modell Bestellnr. Stiickz./Einheit

P Pneumatisch PVC Schutzhaube schwarz oder braun E KP-314 1
H  Hydraulisch (Seite 1.53)

(eine der 2 Optionen P oder H ist Pficht) KEVLAR __SChUT_Zha“be »Feuerbestandig* (rot) E3 KP-316 1
FEDERN ZUBEHOR FUR ABFRAGE
RE  Auen-Greifer Halterset induktiver Sensoren (1 Halterung + 1 Schaltfahne) SD 0SMK-115 1 bis 2
S:I:Sn::l:l:i::”er Induktiver Sensor M8 PNP mit M8 Stecker 0ISP-017-C 1 bis 4
oKT1 oKT2 oKX eKX2 Induktiver Sensor M8 NPN mit M12 Stecker 0ISN-017-C 1bis 4
SCHUTZHAUBE Kabel mit anzuschraubenden Schnelltrennstecker (2m) CABL-014 1bis4
e PNEUMATIKZUBEHOR
Standard Dichtungssatz SLKT-335 1
Optionen und Zubehor: Viton-Dichtungssatz SLKT-335V 1
Siehe Seite 1.53-1.56 Hydraulischer Dichtungssatz SLKT-336 1
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PARALLELGREIFER 16502PGR
BAUREIHE ,,PRAZISION“ 2 GREIFERBACKEN

5
[T 1
§2
E Technische Daten 16502P WENN NICHT ANDERS ANGEGEBEN, GELTEN DIE UNTEN AUFGEFUHRTEN TOLERANEN
Greiflat (Fo+#)', 6 bar, Fedorn Halbhub, L=0 ... 11475 N ¢ Do $ to) USA[Inch]  Metrisch [mm]
Federkraft (FO+R)?, 0 bar, Federn Halbhub, L=0 . 3825 N Abmessungen  ISO-Methode  Alle Passbohrungen Slip it~ Gewindesteigung ~ 0.00 = =.01 [0] = [+.25]
Gesamt-Hub ................... ... . ... 30 mm symmetrisch zur Lagetoleranz metrische 0.000 = +.005 [0.0] = [+.13]
1.52 Gewicht ... 8.74 kg Mittellinie +,0005" oder [.013mm] Gewinde 0.0000 = +.0005  [0.00] = [+.013]
Betriebsdruckbereich ohne Federn .......... 2 -7 bar
Betriebsdruckbereich mit Federn ............ 4 -7 bar Versorgung von der

Riickseite des Greifers

@ der Zylinderbohrung .. .................. 120 mm Bei Lieferung sind die Q\‘i\\\\:
Hubvolumen ...................ooiiis 494 cm3 seitlichen Luftanschliisse N ! kﬁ L
Ansprechzeit (Offnen/Schliessen) . ........... 0.29s5/0.29s offen und die oben liegenden ] ;
Wiederholgenauigkeit .................... +0.02mm verschlossen. Es sind die %_2
"Fe+F Greifkraft mit Feder + Luft, bei 6 Bar DichtungsmaBe der oberen 9]
2Fo+F Greifkraft mit Feder ohne Luft Luftanschliisse angegeben. éo 35 0-Ring
Qint.6x0 1,5
156 6
78 90
@10 H9 x 20 TIEF ° 20 Versorgung 3096
Versorgung o] v " I 1/4" x 12 TIEF ..
M6 x 12 TIEF | o 45 SCHLIESSEN QI 8 Locher M10 x 22 TIEF
SCHLIESSEN 505 ~ —
(abgedichtet geliefert)y & F| I| 7|
g g 34
] ) & 3
o [as] — L
- a || - ol
o 8 R @l o
o 1 N N
= | 4
!
© +
Versorgung - @
M6 x 12 TIEF @ Y - —3%] |
. OFFNEN (abge- o = O ==5 BN [
OFFNEN dichtet geliefert) 27
Versorgung
1/8" BSPP x 10 TIEF 58 VA X 12 TEF |
6 Befestigungslocher @ 10,5 zur C")Iung der Backen 140 8 Locher fur CHC M10x160
149 2 Locher fur CHC M10x100
Belastungsdaten:
. ) z
Greifkraft pro Finger z Mz
(Feder bei 50% des Hubes gedriickt) EH @
X
ACHTUNG: Y
150005 NICHT DIE MAX. } of I
NG LANGE DER BACKEN L Flo Fl2
12500 e UBERSCHREITEN. [ ) ¥ Mx
= S \\7‘ ' ~ ¥ My
=
< 10000 =N P L / Zulissige Belastungen** Statisch
ey \
£ 7500 ‘ - Max. Zugbeanspruchung T 5200 N
:%_E T 7 bar B
3 5000 ey e Max. Druckbeanspruchung G 6400 N
2500 5 bar] Max. Moment Mx 270 Nm
|l obar [ Tso
T ‘ 1 ——— Max. Moment My 350 Nm
0 20 40 60 80 100 120 140 160 Max. Moment Mz 300 Nm

FINGFRI ANGE "I " (MM) *TDie Kapazitaten gelten pro Backenset und sind nicht simultan.

Bestellbeispiel: Siehe Seite 1.53 bis 1.56 fiir unzuléssige Zubehér Kombinationen.

16502PGR |- - - - -

VERSORGUNGEN ZUBEHOR SCHUTZHAUBE Modell Bestellnr. Stiickz./Einheit

P Pneumatisch KEVLAR Schutzhaube ,,Feuerbesténdig“ (rot) E KENVE2-21384 1
H  Hydraulisch (Seite 1.53)

(eine der 2 Optionen P oder H ist Pflicht)

FEDERN PNEUMATIKZUBEHOR
:IE l‘\“"e”'GGf?fifef Standard Dichtungssatz SLKT-335 1
nnen-arerrer n .
SENSOREINHET Viton Dichtungssat SLKT-335V 1
oKT1 oKI2 oKX1 oKX2 Hydraulischer Dichtungssatz SLKT-336 1
SCHUTZHAUBE
°E  <E3

Optionen und Zubehor:
Siehe Seite 1.53-1.56
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'OPTIONEN UND ZUBEHOR
BAUREIHE ,,PRAZISION* 2 GREIFBACKEN

VERSORGUNG: (P) pneumatisch und (H) (H80) hydraulisch

StandardgemaB wird der Greifer bis zu einem Druck von 7 bar pneumatisch betrieben. Der Greifer wird fur hohere Temperaturen mit Viton-
Dichtungen ausgerustet. Auf Anfrage kann der Greifer mit hydraulischer Flussigkeit betrieben werden (bitte kontaktieren Sie uns). Der Greifer ist mit
Quad- Ring-Dichtungen montiert.

— Die Auswahl (H) ermdglicht eine hydraulische Versorgung bis zu einem Druck von max. 20 bar. In diesem Fall &ndern sich die AuBenmaBe nicht.
Aus Sicherheitsgriinden miissen die Greifer unbedingt auf einem Halter montiert werden, bevor sie hydraulisch betrieben werden kénnen.
ACHTUNG: Bei hydraulischem Betrieb sind die Zykluszeiten lédnger.

— Die Auswahl (H80) ermdglicht einen hydraulischen Betrieb bis zu einem Druck von max. 80 bar. In diesem Fall sind die gesamten AbmaBe des
Greifers groBer (bitte kontaktieren Sie uns).

Der Hydraulikbetrieb ist mit der Option Tandem (M) inkompatibel.

Option (RE) oder (RI): Federunterstiitzung

Der Einbau der Federn im Inneren des Greifers stellt sicher, dass bei Druckverlust, das Teil gespannt bleibt oder verstarkt die Haltekraft mittels
Federkraft oder erlaubt die Verwendung des Greifers in einfach wirkendem Betrieb.

Die Option (RE) AuBen-Greifer. Die Option (RI) Innen-Greifer.
Die Option (RE) ist mit der Option (Rl) inkompatibel.

Die Option (T) ist ein Stahlstift, der an die Ruckseite des Greifers angebracht wird. Der Stift ist fest mit der Bewegung des Kolbens des Greifers ver-
bunden und hat somit den gleichem Hub. Das herausstehende Ende des Stiftes ermdglicht die Anbringung einer Nocke an dessen Ende und damit
die Kontrolle der Position der Greiferbacken mittels induktiver Sensoren, Mikro-Schalter usw...

ACHTUNG: Versichern Sie sich bei der Montage der Nocken auf dem Stift, dass dieser sich nicht dreht, damit eine Verwindung der Federn der
Option (RE) oder (RI) verhindert wird.

Die Option (T) ist mit der Option (K) inkompatibel.

A Backen zu

%D . oo Modell A B C D E F

o —[ I | Hus 6002P & 6002P-C 35 5 30 15 M6 10
&7

o | ' w 8002P & 8002P-C 35 6.5 285 15 M6 10
e 1 S 11002P & 11002P-C 35 10 25 15 M6 15
o _—GB- | | D |, 14002P & 14002P-C k) 13 42 20 M8 15

= © I 16502P & 16502P-C 53 23 30 20 M8 15
Option (M): Tandem
Zylinder aus Leichtmetalllegierung, der an die Ruckseite :
des Greifers angebracht wird. Der Kolben des Zylinders L] By L PO Gewicnt (g)
ist mit dem des Greifers verbunden. Er ermdglicht 6002P & 6002P-C 28.5 38.1 60 3 0.200
dadurch, bei gleichem Druck, die Verdoppelung der
Greifkraft. 8002P & 8002P-C 27 50.8 80 3 0.300
Die Kombination der Option Tandem (M) und der Option 11002P & 11002P-C 34 762 110 3 0.750
(RE) oder (RI) erméglicht die Verdopplung der Greifkraft
der Federunterstiitzung. Fur die Zykluszeit der Option 14002P & 14002P-C 49 10795 140 5 2.100
Tandem wenden Sie einen Faktor mal 3 der Standard- 16502P & 16502P-C 65 127 165 6 3,600

zeiten an.
Die Option (M) ist mit der Option (H) inkompatibel.

Ay W
] EZL B ="t
[am I — :
O O
— I\ — ]
| E K
[ b1 o s
— C_ AS
®) - O]
o 4 (an ]
,
) V7 h) FI H
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OPTIONEN UND ZUBEHOR
BAUREIHE ,,PRAZISION* 2 GREIFBACKEN

we
=2
&

(-9

Option (KT1), (KX1), (KT2), (KX2): Sensoreinheit

Die Option (K) ist ein Gehduse in Leichtmetalllegierung, das an die Riickseite des Greifers angebracht wird. In diesem Gehause navigiert eine mit der
Bewegung des Zylinders verbundene Nocke; diese Nocke gibt die Informationen an den Sensor weiter, der in der Seite des Gehauses eingebaut ist.
Er ermdglicht auch die Kontrolle der 2 Positionen der Greiferbacken. 2 induktive Sensorarten (KT, KX) sowie 2 Erfassungszonen (1, 2) werden ange-
boten. Die Kombination der Beiden bietet 4 Mdglichkeiten ( KT1, KX1, KT2, KX2 )

2

Die Grundstellung der Einheit

des Greifers sind eingestellt X : Position der Backen

Klemmschelle

° == v
J D &
—.Q_.
s 7
i ¢
: , e
T D
—F
/ Ax w

Induktiver Sensor mit
Kabel + Stecker

Nocke

b
s @u | 1
T 7] i —
o— — :I /H
% [ AL

T

Identische Aufnahme der Greifer /

6002P

6002P-C

8002P

8002P-C

11002P

11002P-C

14002P

14002P-C

16502P

16502P-C

23

23

28

28

36

36

45.5

45.5

65.5

65.5

Bx

30°

30°

30°

30°

30°

30°

165°

165°

165°

165°

0c

38.1

38.1

50.8

50.8

76.2

76.2

107.95

107.95

127

127

0D

60

60

80

80

110

110

140

140

165

165

w Gez::;c):hl
3 0.180
3 0.180
3 0.400
3 0.400
3 0.900
3 0.900
5 1.670
5 1.670
6 2.670
6 2.670

Bezug zu den
Erfassungszonen
(bei Bestellung prazisieren)

1
2
1

Informationszone beziiglich der
offenen Greiferposition (LED griin)

0 bis 1
0 bis 2
0 bis 1.6
0 bis 3.2
0 bis 1
0 bis 2
0 bis 1.5
0 bis 3.1
0 bis 1
0 bis 3
0bis 1.5
0 bis 4.5
0 bis 2
0 bis 4
0 bis 3
0 bis 6.2
0 bis 2
0 bis 4
0 bis 3.3
0 bis 7

X (mm)
+0,5
-0
+0,5
-0
+0,8
-0
+0,8
-0
+0,5
-0
+0,5
-0
+0,8
-0
+0,8
-0
+0,5
-0
+0,5
-0
+0,8
-0
+0,8
-0
+0,5
-0
+0,5
-0
+0,8
-0
+0,8
-0
+0,5
-0
+0,5
-0
+0,8
-0
+0,8
-0

Informationszone beziiglich der
offenen Greiferposition (LED griin)
X (mm)

4.8
55
45
8.5
6.9

13.5
10.5

17
13.8
13

21.7
18

+0
-0,5
+0
-0,5
+0
-0,8
+0
-0,8
+0
-0,5
+0
-0,5
+0
-0,8
+0
-0,8
+0
-0,5
+0
-0,5
+0
-0,8
+0
-08
+0
-0,5
+0
-0,5
+0
-0,8
+0
-0,8
+0
-0,5
+0
0,5
+0
-0,8
+0
-0,8

bis 5

bis 5

bis 8

bis 8

bis 6,5
bis 6,5
bis 10
bis 10
bis 10
bis 10
bis 15
bis 15
bis 13
bis 13
bis 20
bis 20
bis 15
bis 15
bis 25
bis 25
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'OPTIONEN UND ZUBEHOR
BAUREIHE ,,PRAZISION* 2 GREIFBACKEN

Option (V): Viton-Dichtungen

Die Montage der Greifer mit Viton-Dichtungen ermdglicht die Benutzung in einer Umgebung mit sehr hoher Temperatur.
Viton-Dichtungen fur Temperaturen von -30° C bis + 150° C.

Zubehor (E): Schutzschild

Das Zubehor (E) ist eine Haube, die auf den Greifer montiert wird. Sie ermdglicht den Schutz des Mechanismus und verlangert die Nutzungsdauer
des Greifers.

wS
=2
83

(-9

)
&

Das Zubehor (E) bedarf einer anderen Montage der Greifer-Finger (kundenseitig) als die Standardmontage. Um diese anzubringen, muss der Mon-
teur die Backenhalter befestigen, die Schutzhaube Uber den Greifer stilpen und dann die Finger auf den Backenhaltern des Greifers anbringen.

In Bezug auf die Umgebung sind 2 Schutzhauben mdglich:

(E) Schwarz oder braun farbige PVC Haube fur Schleifarbeiten mit Schleifstaub und Schmirgel.
(E3) Rot farbiges Schild in KEVLAR gegen Hitze mit Silikon fur eine Umgebung mit heiBen Spanen und SchweiBspritzern.

Das Zubehdor (E) ist mit dem Zubehor (SD) inkompatibel.

M(‘:’:;;' Bestelln. | Model | A | B | ¢ | D | E| F |6 | H|J|K|s|T|m™m|]v]|y
E ER62P 6002P &
88 | 98 | 35 [135| 8 [ 29 | 29 [175| 13| _ | 3 | M4 | 9 | 13| 6
E3 E3R62P 6002P-C
E ER82P 8002P &
89 | 110 | 34 [135| 10 | 33 | 30 [223| 16| _ | 3 |M5| 10 | 16 | 6
E3 E3R82P 8002P-C
E ER112P 11002P &
Siehe Zeichnung
E3 E3R112P 11002P-C
E KP-311 14002P &
143 | 185 | 50 | 18 | 12 | 55 | 34 [195| 24 | 18 | 5 | M8 | 14 | _ | 8
E3 KP-313 14002P-C
E KP-314 16502P & 24
172 220 | 70 | 16 | 14 | 67 | 37 28 | 23| 6 [Mi0| 19| _ | 8
E3 KP-316 16502P-C 19
A
KI hell ! D & { v
emmschelle Q
GRS
N \\¥—_:
w Achse OF
u B Achse &F

B
i
U1

Backen zu

Tx T Tief Tx
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OPTIONEN UND ZUBEHOR
BAUREIHE “PRAZISION” 2 GREIFBACKEN

-
w3
B
(-9
114
3.5 52
1-56 Klemmschelle 9
—r—1.
- =l
\\
N
o .
S
B
8 _ i |
o = =
=
(2] -3 | —
Rc] BT
5 2y |
N ra
c -
&) ///:'
S P
© & .
y @ A \ Klemmschelle
M8 15 Tief
15

Klemmschelle Y. {
A
A —

I
!
i@

H

Backen zu
=

/ \ T Tief Tx
Klemmschelle
i
(0-0.01 fur 140.02.P)

G (m6 fiir 165.02.P)

Zubehor (SD): Halter induktiver Sensoren

Ermdglicht die Kontrolle von 2 Positionen: Backe offen, Backe geschlossen oder Backe auf dem Teil geschlossen. Das Zubehér (SD) besteht
aus: 1 Sensorhalter, 1 Schaltfahne und den Befestigungsschrauben.
Die Sensoren werden nicht mitgeliefert.

ANMERKUNG: Um geeignet zu sein, mussen die vom Kunden gewéhlten zylindrischen induktiven Sensoren Sensorkdpfe mit einer minimalen
Lange haben (siehe Tabelle).

Entsprechend ihrer Gesamtlénge passen die zylindrischen, induktiven vom Kunden gewahlten Sensoren unter den Greifer, wenn vorhandene
Storkonturen der umliegenden Teile beruicksichtigt werden. Es ist maglich mehr als 2 Positionen zu kontrollieren, wenn ein zweites
Abfrageset (SD) benutzt wird.

Méglichkeit der Anpassung eines zweiten Beste“nr. Mode“ A B c E F H

Erfassungssystems auf diesen Greiferbacken

—n 6002P &
SDG0-80P 20 35 67 32 8 35
q 6002P-C
d| ® °
8002P &
SDG0-80P 19 34 77 32 8 35
T 1 8002P-C
9 off - 11002P &
d ) SD110P e 195 B 9 @ 8 3
] - 14002P &
Fﬁ@ OSMK-114 o 15 83 120 48 12 285
-4 ‘ . Sgnsore_nG_F 16502P&
-2 B\ (et migeetery) E 0SMK-115 29 96 147 48 12 33
Li— (Lg gebohrt mini) 16502P'C
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